
Wenn der Kanal gereinigt wurde, kann anschließend eine Befahrung mit der Videokamera erfolgen, um z. B. Schäden aufzuspüren. Die ferngesteuerten Roboter verfügen über eine 
schwenkbare Kamera, die Live-Bilder an den Monitor im Fahrzeug sendet. Die Ergebnisse der Kanal-TV-Befahrungen werden im elektronischen Netz-Informations-System erfasst.


